
ロボティクスの
技術的障壁を、
引き下げる。
We lower the technological
barriers of robotics.
コンテナ化ソフトウェア開発環境（SDE）、
フィジカルAIの可視化、XR遠隔操作、
R&Dコンサルティングでロボット開発チームを⽀えます。
Containerized software development environments (SDEs),
physical AI visualization, XR teleoperation,
and R&D consulting for robotics teams.
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Coarobo Drydock
ロボットシステム統合
Robotics System Integration
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SDEの製品版。研究室から現場
まで同じ環境で動きます。
The product version of the SDE, 
from the lab to the field.

Coarobo Viewport
フィジカルAI可視化
Physical AI Visualization
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可観測性スタック。データを
ブラウザーで可視化します。
An observability stack for robot 
data in a web browser.

Coarobo Sightline
XRロボット遠隔操作
XR Robot Teleoperation
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現実  Reality

拡張現実  Augmented Reality

拡張仮想  Augmented Virtuality

仮想現実  Virtual Reality

XRインターフェースで、どの
ロボットも遠隔操作できま
す。
An extended reality interface to 
teleoperate any robot.

Coarobo Launchpad
R&Dコンサルティング
Expert R&D Consultation
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R&Dコンサルティング。構想
から実装まで伴⾛します。
Tailored B2B consulting for R&D 
teams, from idea to deployment.

OpenRoIS
⼀度書けば、どこでも動く。
Write once, run anywhere.

ロボット・アバター・AIサービスをつなぐオープンなミドルウェア。
N x Mの統合をN + Mにし、OMG RoIS 2.0に準拠します。
Open middleware that connects robots, avatars, and AI services.
It turns N x M integrations into N + M and implements OMG RoIS 2.0.

https://openrois.org/
Apache 2.0  |  Python, TypeScript, C#, ROS 2

Webアプリ
Web apps

Unityアプリ
Unity apps

メインHRIエンジン
Main HRI engine

ロボット
Physical robots

仮想アバター
Virtual avatars

AIサービス
AI services
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